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REGULARITE MICROLOCALE
POUR DES PROBLEMES
AUX LIMITES NON LINEAIRES

par Monique SABLE-TOUGERON

Dans [2] Bony a étudié la régularité microlocale des solutions
réelles d’'une équation non linéaire générale au dela des chocs et en
dessous de l’interaction. Dans ce travail on s’intéresse au probléme
analogue au voisinage d’un bord pour des solutions réelles de probleé-
mes aux limites non linéaires non caractéristiques et dans la méme
zone que Bony, ou le comportement est linéaire et gouverné par le
symbple principal.

Un premier résultat de régularité locale, qui remplace le C”
a valeurs ®' du cas linéaire, est que toute fonction réelle u de
classe H® solution dans un ouvert régulier & de R" d’une équation
aux dérivées partielles non linéaire non caractéristique :

Flx,u(x),...,%u(x)qem =0, (0.1)

ou F est réelle et C”, est de classe H**”~? dans toute carte
n .

de bord si p=s—m — 5 > 0. Les espaces H®® sont définis

par Hormander [6] ; ce résultat se déduit des propriétés d’algebre
de ces espaces et de leur stabilité par composition avec une fonction
c”.

Une étape essentielle est ensuite la paralinéarisation tangentielle
de I’équation (0.1) dans une carte de bord ; cette opération,
p-régularisante en direction tangentielle uniquement, permet
grice au fait que u est de classe H'*#~?  de remplacer I’équation
(0.1) par une équation différentielle en variable normale a coeffi-
cients paradifférentiels tangentiels dont le second membre est de
classe HS—m*P jusqu’au bord et en toutes les variables, c’est a dire
de méme régularité que dans le cas “intérieur” traité par Bony [2].

Mots-clés : Non linéaire — Aux limites — Régularité — Microlocal
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On est alors en mesure d’étudier la notion correspondant au
wavefront au bord du cas linéaire non caractéristique [3], [8] :
uEH'_"’(R” ), un point (x,,%,) de R"™! x {0} x R 1! nest
pas dans OWF,u s’il existe un opérateur pseudodifférentiel tangentiel
T dordre O elliptique en (x,,%,) tel que Tu appartienne a
H'(ﬁi). Cette propriété tout a fait attachée a la carte, devient
invariante pour une fonction réelle de classe H® solution de ’équation

n
non caractéristique (0.1) si s—m—5=p>0 et t<s+op.

On aborde enfin dans un ouvert du demi-espace le probleme
de la régularité microlocale des solutions de (0.1) pour de bonnes
conditions aux limites : un point (xo,gi,) elliptique au sens de
Melrose [7] pour le linéarisé de F(x,u(x),...,0%(x)) n’est

n

pas dans OWF , ju si u est de classe H® avec s—m —5=p>0
m

et vérifie -2— conditions au bord réguliéres. Ce probléme est traité

par Godin [5] a l'ordre deux dans le cas de la dérivée oblique. On
étudie aussi la réflexion des singularités H**° dans la zone
0<o<p—1 pour p> 2, dansle cas transverse. Un corollaire im-
médiat du théoréme principal 5.1, analogue du résultat de [12], est le

THEOREME 02. — Soit # une solution réelle de classe H*® de

n
I’équation non caractéristique (0.1), avec s>m + — + 2, Soit
(xq,8,) € T*3Q et soient Yi>---> % les arcs situés au dessus

de £ des bicaractéristiques de

Fo(x ,§) = 2 8, FOx ulx), ..., %u(x))(i§)"
lal=

passant au dessus de (x,,§,) et supposés transverses a 0S2.

Alors u €H®'°  microlocalement sur Yis- s Ypo 1 Po =0,

entraine u €H**° microlocalement sur Ypo+17--»Yp Dourvu
n . m—p

que 0 < s—m—z—-l et que u vérifie (p —p,) + >

conditions réguliéres sur 9£2.

Pour ce dernier point on utilise le calcul symbolique de Bony
et Meyer en variable tangentielle, dépendant de la variable normale
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x, , dans lequel on dpit préciser la régularité en toutes les variables
dans les espaces H®® pour réduire 1’équation (0.1) & un systéme
du premier ordre complétement découplé. Sur les équations
hyperboliques ou elliptiques obtenues on peut propager ou gagner
de la régularité microlocale tangentielle. L’étude des diverses actions
microlocales dans H®* , en cone ou en diédre, des différents para-
produits, de Bony ou tangentiel, permet le transport de la régularité
de u sur certaines bicaractéristiques sur les solutions des équations
hyperboliques correspondantes, et permet aussi de remonter la
régularité microlocale tangentielle obtenue en régularité en toutes
variables.

Je tiens a remercier Guy Métivier dont la compétence et la
gentillesse m’ont encouragée tout au long de ce travail.

1. Double décomposit'ion de Littlewood
pour les espaces H*'* de Hormander.

Suivant Hormander [6], pour s et s' réels et n entier, n = 2,
on désigne par H%® [Iespace des distributions u € 8'(R") dont
la transformée de Fourier % u est une fonction qui vérifie :

a2, = @ [+ 18Ry (1 +IEPY ISu@)P dE < + o,

on t=(,¢)=(,...,&_,,&) est la variable duale de
x=(x",%,)=(X;,. .., X,_1,%X,), &l = (&2 +.. . +EH?

g u() = /‘e“""su(x)dx. Si s'=0, HS S est I’espace de
Sobolev H® de norme .1l .

bl

Comme dans Meyer [10], on fixe une fonction radiale positive
1
¢€C, (R") valant 1 dans |§| <5 et nulle pour |§|> 1. Pour

p et p' dans N on note S, et Sx')’ les opérateurs de sommes
partielles définis par :

F(S,u) (§) = (27 PE) Fu (k) et F(S,u) (§) = 027 PE;0)Fu(f),

_ ' ' <
et Spp' = SpoSp« On note Ap et A, les opérateurs de blocs

dyadiques A, =S,,, —S,, A, =S, —S,, pour p et p'EN,
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A_,=8,,A_, =Sy, et A=A, A, Ladouble décomposition

de Littleword de u€$'(R") est alors u= 2 A, .u, dans
pp'>—1

laquelle les termes d’indices (p,p') tels que p'>p + 1 sont nuls.

PROPOSITION 1.1 — L’espace de Sobolev H®° est caractérisé
par la condition

( X et A, ull) )l/2 < 4 oo,

D, p'>—l

Ce qui résulte des deux lemmes suivants :

LEMME 1.2. — Soit (up,), ,15¢ une suite de fonctions de L’
dont le spectre (support de & u,,) est contenu dans une bicouronne

1 1 ' ' ' '
§—2p+q SIEISy2P%e;—2P*0 S |F| <y 2P H9 ; avec y>1,
v Y

q et ¢ =0, et telle que I 4ps*e’y Nupprlly <+ oo alors
u =Zu,, appartienta H® et

"u"s,s’ S C(ZT 4P+a)s+(p +4)s "upp,"g_)l/z ,

C ne dépendant que de v, s et s'.

LEMME 1.3.— Soit (u,),5, une suite de fonctions de L?

dont le spectre est contenu dans une couronne-boule

1
— 2P <|EI<v 2P 1E1 <Ay,
Y
avec Y>1, '>0 et telle que I 4P ||up||(2,<+°°; alors

u=2u, EH"" =N H" et |ullyj,<C 4’""”1’"%)1/2 , C
S'ER ’

ne dépendant que de vy, 7', s et s'. De plus si s >0 on peut
remplacer la couronne-boule par une bi-boule {|§|<vy 2P ;|¢'|<7'}.

Pour s> 0 ou s'>0 on utilisera souvent les trois lemmes

suivants :

LEMME 1.4. —S8i s> 0 et si (up, ), pr5o est une suite de
fonctions de L* dont le spectre est contenu dans la boule-couronne
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|E| < 2P ';2" UL ISy L gvec y> 1,9 =0, et telle
T 4pstp's’ Nu,,lly <+ oo, alors
u=Zu,, €EH"" et llull,y <CZ 4pst P ans |1y )|2)2

ou C nedépend quede v, s et s'.

LeMME 1.5.—Si s'>0 et si (u,,), ;5o st une suite de
fonctions de L* dont le spectre est contenu dans la couronne-boule

1
721!7+q<|'§|<72p+q; g < 72"; avec y>1, q=0, et telle

que T 4PstP'S Nuyprlly <+oo  alors u=Zu,,€ HS et
Uy o <C('E 4P +a)s+o’s" lu, JN3)2, ou C ne dépend que de
v, s ets.

LEMME 1.6. — Si 5>0 et s'>0 et si (u, ,')p p'>0 est une

suite de fonctions de L* dont le spectre est contenu dans la bi-boule
{IEI<y 2P ;|E'1<y 2P} avec y> 1 et telle que

3 4pstp’s' ||u,,p'"(2)' < + oo,
alors u=Zu,, €H"" et lull, s <C( 47+ |lu, ,II2)"?, o
C ne dépend que de v, s et s'.
. 1 ’ n ! : 1 )
ProrosITION 1.7. — Si s>?,s +s >E et s+ 2s >5 l'espace
H** est une algébre multiplicative.

Preuve. — Le produit des doubles décompositions de Littlewood
de u et v€H"® se décompose en
v=Iv +1u

+ X (S au S, 2 Ay v+ S, , Apu A, Sy 5 v)
p22,p20

+ > (B, u. A, Sy _, v+ A8, _,u. B, v)
+ V App'u.A "

q—2<p<q+2 149

q'—2<p'<q'+2

ou IT"" désigne le paraproduit a deux indices défini par :
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Mv= X S, ,, ,uA,,m. (1.1)
p,p'>2 '

L’espace H** s’injecte dans D’espace C° des fonctions hol-
dériennes si p €N et qui généralise la classe de Zygmund notée C!
dans Meyer [5] pour p €N, sous la condition

p=min(s—1/2,s+s —n/2)>0 si s #(n—1)/2,
0<p<s—1/2 si s'=m—1/2. (1.2)

Cet espace C? est caractérisé par
IAcull o <C.27%° k>1. (1.3)
On utilisera aussi : pour u€C? ,p >0, ona
-pp ! -pp
IIAppvuIIL,,<C.2 et [|A,S,ull ,<C.2 .

Le lemme 1.2 donne w, =TI"p€H"*", et du lemme 1.4 on

, . — ' S+PJ', En
déduit w, Z ' App:u. Aq Spr_z veEH
q—-2<p<qg+2,p =22

découpant w, = 2 Ayt Bygrv @ laide
q-2<p<q+2,q'—2<p'<q'+2

des opérateurs A;s et en estimant la norme L' des morceaux obtenus

) A

on obtient w, € H"® 2812 parles lemmes 1.2 et 1.3.

Wy = 2 4, S;,:+3 u.S, , Az'r’ v est une somme de termes &
p=>2,p'>0

spectre dans une couronne-boule
{272 <|E1<9.2P7 2% g'|1<5.20'
et on a, avec
(e,,") EL(N?), (e,) et (e,) EL*(N):

Iy n-1 . n—'l
2—PS—P (J - 2 )Epp’ S1 S' <
-1
!, ~pstp'e o, o=
14,8, +3uIIL’2‘n L < 2 €pp si s 3
2P e, si s'>£l;1
2 (1.4)
1
-p'(s+s'—=)
', 2%e o+, 1.5
IISp_2 A, vIIL;,n w2y S » (1.5)

d’ou
A, S;n+3 u.S,_, A;,:vllo < 2-Ps-p (s +0) €pp’ - (1.6)
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Le lemme 1.5 donne w, €EH®®? seulement si s'+p > 0.
Pour s'+ p <0, ce qui implique s’ <0, on découpe w, avec
A; , on estime la norme des morceaux dans L2 (L /) et les lemmes
1.2 et 1.3 donnent w, € H***25 =72

Si ueH" s> ;—,s + s > % et vE S on peut définir leur
paraproduit en toutes les variables et a4 un seul indice [2]

Mm,v= Y S,_su.48,v
p=2

et leur paraproduit tangentiel

! —_
I, v= Z Spr_p . Ay,
p =2
En comparant les opérateurs de paramultiplication II, et H
a TI; défini en (1.2) on précise leur action dans les espaces H" L

ProrosirioN 1.8. — Soit u€H"" avec (1.2) ; l'opérateur TL,
est borné dans H"' pour —s <t<s avec une norme majorée
par C. \lully . De plus T, —T, applique continiment H"'
dans H"'*? pour —-s<t<s, et sa norme est majorée par
Cllull, g -

Preuve. — On décompose u et v par A, dans M,v et on
établit comme en (1.4) et (1.5) ’estimation :

||A,,S,','_2 u Sp+3 A;r vlly
~p (=) )= (¢ (=2 ) (=0 )) (1.7)
<2 2 2 2 €pp'
1 —1
avec ”(fpp')”Qz(Nz) < Cllullg ¢ - llvll, » pour t#; et s =#—~2—,
les signes + ou — désignant les parties positives ou négatives. Les

lemmes 1.2 et 1.4 permettent de conclure si —s + 1/2 < ¢ <.
Pour atteindre des valeurs de ¢ inférieures on fait un découpage
a laide des A, et on estime A, ;0 A, Sy_,u.S,,5 Ayv pour
p
t <0 dans Li'(L;,,) ; pour t > — s on conclut par le lemme 1.2.
ProrosiTioN 1.9. — Soit u€H"®  avec (1.2). L’opérateur

, : 1 1
I, est borné dans H"" pour (s +s'— —>< f<s+s— - avec
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une norme majorée par C.llull, o. De plus T, — 11, applique

A : ' +(s+s’ =2
continiiment H"' dans H** *6*9=7) pour

n—1
2

! 1 !
—(s+s5—35)<r<
2
et sa norme est majorée par Cllu ll_" -

Preuve. — On décompose u et v par AI',, dans Il v, ce qui
dégage dans I, v —ILv le terme w, de la proposition 1.7, le
reste relevant du lemme 1.3.

Généralisant Bony [2], pour mER et p > 0, a une fonction
p(x,§) declasse C® en x au sens de (1.3), C* en &, qui vérifie :

18P (., E)lgo <Cq(1 + 1E1Y™ 1, (1.8)

pour tout £ €R", on associe 'opérateur paradifférentiel o, (x, D),
1
i

ou D, =—4a, , desymbole

0,(x,8) = @I)" [ x(n,§)p@, &) dn, (1.9)

X désignant une fonction C~ dans R®" nulle pour |n|> ¢, |§l,
égale 4 1 pour [n|<e,l¢| et [§/|=R avec 0<e¢, <e, <1 et
R >0, et qui vérifie : pour tous (a,B)EN?*" il existe Caﬁ
telle que :

133 3¢ x(n, £)1 < Cop(1 + 1E1)7'¥~ 181 pour tous 7, £ € R".

Un changement de fonction x dans (1.9) modifie 0, par un
symbole de la classe ST7{? cest-d-dire un symbole o€C” (R*™)
qui vérifie :

182 9% 0 (x , £)| < Cpg1 + [E[)m— 0¥ let=181,

On notera désormais o,  (x',D,:) les opérateurs
paradifférentiels ‘“tangentiels” c’est-a-dire les opérateurs dont
le symbole, fonction de (x',%') et dépendant du paramétre x, ,
est défini par (1.9).

ProposITION 1.10. — Soit u €H®* avec (1.2). La différence
de deux opérateurs paradifférentiels tangentiels associés a u est un
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, , ' LNy o r__n
opérateur borné de H"' dans H"' +l+s'-3) pour —s<t<s,
et sa norme est majorée par C. |lull; o .

Preuve. — On considére une fonction x'(n', §)€C” (R?("~ 1)
supportée dans |n'| <e,|&'| si [§'I<R, ou 0<e, <1 et R>0,
dans € |§'|<In'I<e, 1| si |§I=R avec 0<e, <e,, et qui
vérifie

1% 3% x'(n', £)1 < Cogr(1 + [E'1)7 1= 16",
On désigne par H'(x', ¢') la transformée de Fourier inverse

de x'(n',¢). La différence de deux opérateurs paradifférentiels
tangentiels associés & u € H*®* a pour symbole

r’(x,f')=f H(y'  )ux'—y',x,)dy".
Pour v €5~ '(Cy (R")) on peut écrire

7'(x,Dy)v= )y Taw(x, D )AL v
k>2

K>—1 2
+ '2 72 (X, D)8, 50,
k,k>—1

ou

The(x,§)= fH'(y', £)S,_,ux'—y',x,)dy' . W2 ¥ ¢, 0)

Tz,k'.(x:’é') = fH'(y”2’)Aku(x'——y',xn)dy',\l'(2_k’ E,’O)’

V() = (§/2) —p(8), et ¥ doit étre rempl'acée par ¢ pour
k' =— 1. Le premier terme s'estime dans H***G+s="2) par je
lemme 1.2 a I’'aide du résultat suivant de (4] :

(1.10) Si un symbole o(x,§) € C”(R?") est supporté dans
|§I<R et vérifie |3f o(x, ) <M pour tous (x,§) et

o< 3

L? avec une norme majorée par CM ou C ne dépend que de

+ 1, Popérateur o(x,D,) associé est borné dans

n etde R. (Ona noté

| Ja partie entiére de —
- a partie entiere de — ).
2] P 2)

De méme le second terme se traite par le lemme 1.4 pour
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t > —s + 1/2; pour aller au-dela, on le découpe par A et on estime
la norme des morceaux dans Ll (L 1), puis on conclut par le lemme
1.2.

PropOSITION 1.11. — Soient bECT(R") et u€H™ avec
(1.2). Les opérateurs bIlI, —H' et bIL —IL'b appliquent
continament H"'  dans H"‘ +o pour —s<t<s, et leur
norme est majorée par Cllullg

Preuve. — D’aprés la proposition 1.8 il suffit d’étudier
lopérateur bIL —IL/b. On montre dabord que & —1II, est
infiniment régularisant tangentiel ce qui raméne I’étude a celle
de TI,' II;) — II; TI,). On remarque :

(1.11) pour tout N =3 Popérateur n;'—p pZ}N S, n.pr—nl: Ay
applique continiiment H"* dans H"'*® pour tous ¢ et

t' réels.

Enfin le lemme 1.2 montre la méme propriété pour I'opérateur

Z‘ ( ,Z Sp~3,p'—3 u App' (Sq— 3,q'—3b- Aqq")
9,923 p,p =3
- Sq_ 3,q0_3u. Sq_ 3,q'—3 b. Aqq:).

La derniére somme étant symétrique en u et b la proposition
s’en déduit.

PROPOSITION 1.12. — Soit u €H® avec (1.2), vEH" | —5<t<s,
et sozt (xy,8,) ER" x R". Si v est microlocalement de classe
H"" en (x, &) alors Ou(xy (X' Dy)v  est microlocalement
de classe HP'™0( 040 on (x ).

Preuve.— On se raméne a I’étude de Hu(x yvU par les propo-
sitions 1.10 et 1.8. Pour beCy (R") telle que b(x,)# 0 on a
(bIL; — 1L, b)v € H” 46 parla propos1t10n 1.11et

m'bv— 2 S

’ .
p N,p'—N U Ay b EH TS
p.p'>N

pour tout N =2 par la remarque (1.11). Soit x€C” (R") sup-
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portée dans un ouvert conique I', vérifiant x(§,)# 0 et

xAE) =x(§) pour A=1 et [El=r. Pour toute fonction

6y EC”(R") égale a un dans un voisinage de {§€Ty, [E1=>1} ou

EER”, dist(i,rns
€

n—1

)<2‘N+2 est le cone

dispersé de I' de 27N*2 ona

Xx(D) X S, n.p_nU. B, by

p,p'>N
= x(D,) 2 S, n.p_nt. B, (0y(D,)bv).
p,p'>N
Si le support de b et I' sont assez petits on peut choisir
N et 6y vérifiant O (A§) = 04 (§) pour [§|=r et A =1 tels

que 6y(D)bvEH"" . Alors X(D,) % S, y ,r_nU. A, b
p,p')N

’
est aussi dans H”" et la proposition est démontrée.

ProrosITION 1.13. — Soit a(x,§') une fonction homogeéne
en & de degré m', de classe, C* en § #0 et dont les dérivées
en ¢ appartiennent a H** avec (1.2). Soit ¢EC”(R"™ 1)
égale d' 1 hors d'un compact et nulle au voisinage de' 0. Si
vEH"" ,—s <t<s, est microlocalement de classe H"™ en un
point (xO,EO) de R" x R" dlors Opac (x) y (x', D, DvEHN M
et est microlocalement de classe H®™n(T'=m’, tr—mi+p) au point

(xq, %)

Cette proposition s’obtient aprés décomposition de a(x, §)
en harmoniques sphériques, en utilisant les mémes arguments que
pour la proposition 1.12.

On introduit maintenant la version microlocale tangentielle
des espaces H™ . Les opérateurs pseudodifférentiels utilisés sont
définis par Sjostrand [13] dans le cas de R” ; leurs classes sont
notées T ,m €R.

DEFINITION 1.14. — Soit  un ouvert de R" (resp. R™) et soit
u EH{D“c (). On dit que u est microlocalement de classes Heo

en un point (x,,£,)ER"xR"! (resp. R" x R"~ 1), sl
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existe un opérateur pseudodifférentiel tangentiel proprement supporté
TETO(R") (resp. T'(RY)) _ elliptique en  (x,,%,) tel que
Tu€H"" (R") (resp. H" o (Fl" ).

ProPOSITION 1.15. — Soit  u €H>* (RT) avec (1.2). Soit
vEH”(R”) avec —s<t<s et soit_ (x, ,E))ER™ x R" 71,
Si v est microlocalement de classe H"T en (x4 . §o)  dlors

Oy (xy (' Dy)v  est microlocalement de  classe P omin(r’, ' +0)
en (x0 R Eo

Preuve. — En corollaire des propositions 1.8 et 1.10 on
obtient que les opérateurs paradifférentiels tangentiels o' u(xp )(x D..)
defmls sur Cy (R") se prolongent en opérateurs bornés dans
H”(R") pour —s <t<s et que la différence de deux d’entre
eux applique continaiment H"*(R") dans H"**?(R") pour
—s<t<s. Il suffit donc d’étudier II, v microlocalement au
point (x,,%,). Soient bECH(R") tel que b(x,)#0 et
x' €C”(R"™ ') supportée dans un ouvert conique I, vérifiant
X'(E)#0 et xX'(ZNE) =x'(¢") pour [£1=r et A=1. De la
proposition 1.11 on déduit par prolongement et restriction que
x'(D,») (pI1, v — II, bv)GH""+p(R—’l). D’autre part la propo-
sition 1.9  élargie aux opérateurs z Sy_nudy et

p'>N

pp'Z>N Sp—N,p'—NuApp' pour N >3 et la remarque (1.11)

montrent par prolongement et restriction que pour N =2

Popérateur I, — 2 S _NU. A , applique  continfiment
p > N

H"*(R%) dans H" ot *P(R") pour —s<t<s. De plus pour

N=2 ona

X'(D,r )( _n . A bv)

p>N

- x:(Dx')(p%]N Sy_n . Al (eg(Dx.)bu)>

pour toute fonction 6y €C”(R" ') égale 2 1 dans un voisinage
de {E'E€TI¢1>1} ou

3

n—1
3EER , dist (l‘él

r'n sn_2)<2—N'+2;.
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On voit donc que si le support de b et I' sont assez petits, en
choisissant N assez grand et 6y a support assez petit, vérifiant
Oy (NE') =04 (") pour [£1=retA=>1, ona

6% (D, )bv EH"™ (R")

et ainsi X'(D,) ¥, Sp_yu.AnO (D )bvEH"'(R]). Dou
la proposition. p>N
On insére encore dans ce paragraphe un résultat d’action

microlocale tangentielle pour les opérateurs paradifférentiels généraux
introduits par Meyer dans [10] :

Pour p=0 et mER on note B;" I’espace des fonctions
g(x,{)ECT(R" x R") telles que le spectre de x — o(x, §)

soit contenu dans une boule [n|<e€lf| avec 0<e<1 et qui
vérifient :

1350 (., E)ll,=<C,(1 + 1£1)" ~'* pourtout {ER", si p=0
1950 (., B)ll,, SCu(1 + 1EN™~'* sip>0,

I’espace C° étant toujours défini par (1.3). Les symboles 0,(x,%)
définis en (1.9) sont dans la classe B .

ProposITION 1.16. — Soit 0 E€B]' ,p>0; pour —p<s'<
lopérateur pseudodszerentzel o(x D) se prolonge en un operateur
borné de H** dans H*"™°. De plus pour —p<s' <0, si
u €HY®' est microlocalement de classe H*° en un point (x, , £o)
alors o(x ,D)u est microlocalement de classe He—m min(o’,s7+p)
en (x4 ,%,).

Preuve. — Elle est assez semblable a celle de la proposition
1.10. On suppose d’abord que m =0 et pour u €S~ 1(C (R™"))
on écrit

o(x,Du=v, +v, = z (Sx_,0,)(x,D)Au
k>—1,k'>2

+ 2 (Abo)(x,D)SL,,u,

k,k'>1

avec o0_,(x,8)=9pE)o(x,§), 0,(x, 8 =v (@2 *E)o(x,§) pour
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k> 0. Le lemme 1.2 avec (1.10) estime v, dans H** et le lemme
1.5 estime v, dans H**?  pour ¢ >—p. On en déduit
Paction de o(x, D) dans H dans le cas m = 0. Le cas général
s’y raméne en considérant le symbole o(x, §) (1 + |£2)~™/? .

On suppose maintenant que u € Ho , avec —p<s <0,
est microlocalement de classe H"? en (x,,£,). Soit bEC;(R")
telle que b(x,) # 0. D’aprés Bony [2]on a

(b—0,(x,D))a(x,D)u eH”.
D’apres Meyer [10] :

0,(x,D)o(x,D)= ¢33 0) (x,D) (D 0,)(x,D) + 7y (x, D),
lal<N

avec TN(x,E)ESl"fl"N ce qui pour s+ s —m+N >0, donne

Tn(x ,D)u € HS* s~ m*N puisque s’ < 0. Choisissant N assez

grand on obtient que

b(x)o(x, D)u— Y ¢,(350)(x,D)(DIb) (x)u€H ™ P,
la|<N

Soit maintenant x € C™(R"™1') vérifiant x'(§))#0 et
X'AE) = x'(¢") pour |E|=r et A=1. Il reste a étudier les
termes x'(D,/) (a‘; 0) (x,D) (D} b)u c’est-a-dire des termes de la

m—j
forme x'(D,)7(x,D)v avec TEBg et v=(1—-A,)% au
ou a€ C:(R") et j=20. Décomposant 7(x,D)v comme ci-
dessus en v, +v,, puisque v, EH*""'/TP on est ramené

A Pétude de Xx(Dy) 2 (Sy_,7)(x,D)ALv qui se

k2 1,k'>2
réduit a celle de x'(D,) 2, Sp_n'T) (x,D) AL v, N
k>—1,k'>N’

restant a choisir puisque par (1.10) la norme dans L?> de l'opé-
rateur (Sp'_, 7)) (x,D) — (Spr—_n' 7) (x,D) est majorée par
Cy'27¥# . On termine alors en introduisant la fonction 6y
définie a la fin de la proposition 1.15 et en choisissant N’ assez
grand, les supports de b etde x' étant supposés assez petits.
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’
2. Paralinéarisations dans les espaces H®*.

ProrosiTION 2.1. — Soit FE€C”(R) une fonction réelle nulle

’ 1
en 0 et soit uGHS"’ réelle avec (1.2) et s+ 2s'>—. Alors
F(u) =i, u EH*P. 2

Preuve. — Comme dans Meyer [10] on écrit F(u) comme
somme d’une série téléscopique convergente dans L™ :

F(u) = 2 (F‘(Sp+1 u)—F(Sp u)+ FSyu),
p=0
puis on applique le méme procédé a chaque S,u avec S,.;
on obtient :

F(u)

1 ’ ’ !
= 3 Apu [TFS,ut A, Sput s, Aput s, uar
p,p 20
! ' 1 (1 g0 ' '
+ Y Apsp,u.spAp.uj;fo F''(S,, u+tA, Sy u+8S, Al.u)dodt

p,pg 0

+ ¥ A, Squ [VF(S, qu+tA, Squ)di+ F(Squ).
p>0 0
Le terme F(S,u) appartient a H” puisque F(0)=0; le
deuxiéme terme, de type produit, est voisin du terme w, de la
proposition 1.7 ; le premier et le troisitme terme sont de type
linéaire puisqu’en posant
mPp'(x) = ./O‘IF,(SP+1,p’+1 u—(1— t)App'u)dt,

m, (x) = ‘[’F’(Sp’ou + 1A, Syu)dt,

ils s’écrivent 0,(x,D)u= Z} . My (X)A,
p.p

0,(x,Du= Y m,(x)A, Syu.
p20

La comparaison du premier terme et de Il u introduit
alors
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o;(x,Du= Y (m,, (x)=S,_, ,_, Fu) 4, u
p.p'>2

o,(x,Ddu= X my(x)A,u
poup'<il

2.1.1. — Etudes des symboles 0,, 0, et o,. Pour m,m'€R on
note S;’f‘l"" la classe des symboles o(x,§)€C”(R” x R") qui
vérifient : pour tous «, BEN", il existe C> 0 telle que pour
tous (x, £) € R"” x R" on ait :

193 8% a(x, ©)1 < C(L+ [EN™ ™ Pn (1 + o/ H11=18T,

On démontre plus loin le lemme suivant :

LEMME 2.2. — Soit ¢ un symbole de la classe S;':'l'"'. Pour
s—m>0 et s —m'>0 [I'opérateur pseudodifférentiel o(x,D)
se prolonge en un opérateur borné de H®* dans H*™™ ™™ |

Les lemmes 2 et 3 de [10] montrent que o, et o, sont
dans S " et ainsi o,(x,D)u et o¢,(x,D)u appartiennent
a H"”. De plus, utilisant que F'(u)ECP, on obtient par
interpolation comme dans [10] que o0;€S ;’,"l"" et ainsi
0,(x , D)JuEH"** sis'+p>0.

2.1.2. —Etude de o0,(x,D)u pour s'<0. Dans ce cas on a
’ n '
u€Ht*, avec s +s'>5- donc aussi F'(u)EH*"® si on
suppose, ce qui n’est pas restrictif, que F'(0) = 0. S’inspirant
de Meyer [11] on étudie d’abord les normes dans L:n(L;,) des
dérivées de la fonction R, =m,, —8, , _, F(u). On

obtient :

192 @ < C, 2PentRI =P srs'mD) ()

PP'”L;"n(L;‘:')
On décompose ensuite &,, a l'aide de la partition de I'unité

I=(p(B ' 27PH+ X Y™ 27 Prgy) (-1 277 ¢';0)

q>0

+ Z ‘//(5"12*-(1?""4')2';0)
q'>0

(2.2)
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en {

oo 5 res

0
'=QI+S‘QI+S‘QI'+S‘Q1I
p'q pp'q pp'aq’”’
PP 5% ° a'So 4,470
tant 4 choisir. 0,(x, D)u est alors une somme de quatre termes que
I’on analyse successivement :

W= Y A u€HYTP sig+ 28> 12
p,p'>2

par les lemmes 1.3 et 1.4, aprés découpage par A;. et estimation des

morceaux dans L: (L;:)
n
N ’
= € 5,8 +p
Yq Z‘, Qpp’q App' u€H
p.p

s’obtient de méme, pour & assez grand et (2.1) donne de plus

||Uq ||”,+p <Cy.2” q(N-s) ,

pour tout N. Choisissant N>5s, on obtient que qu EHS A
q

On procéde de méme pour les deux derniers termes et on obtient
ainsi 0,(x ,D)u € H®? te

2.1.3. — Etude du terme produit. Pour

— 1 fign ! '
%, _£ fo F'(S,,ru + tA, Spou + 6S, Ay u)df dt,

on a ||a;‘ Qpp'“Loo <C, 2Pan+p'la'|'
Décomposant  £,,» 4 l’aide de la partition de 'unité (2.2),
une ¢tude assez semblable a celle de 2.1.2 montre que le terme

pz‘p, Qpp' A,, S;;: u Sp A;,, u appartient a3 H®* *°

Preuve du lemme 2.2. — On établit d’abord le

LEMME 2.3. — Soient s,s',t,t des réels tels que 0<s<t

et 0<s'<t; soit (u,,), une suite double de fonctions de
- ) pp ’pp 20

H""  qui vérifie

Z 4psre’s iy

<M, T 4pG-0+e's 1, 12 <M

2
pp'”t
<M, Z4PCE-0F G0y L2 <M.

2
pp'”o

s+p' (s'—t' 2
T 4Py, 3
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Alors u=Z up,, appartie7td H" et |lull,y < C.M ou C ne

dépend queden s ,t,s' ,t.

Ensuite on décompose o(x, £) € S"l”‘i en
20, (x, =2 Y2 PHYQ P E;0)0(x,8)

et on estime la norme d’opérateur dans L? des a;‘ Op, p' (x,D)
pour pl,p'>—1 a laide de (1.10). On en déduit que pour
u€H" ona

19% 0, _, (x,D)ll, <C, 2°*n=*) ¢, pour p >0
— + ’ ’ — ’
198 0, (x, D), < C, 2PCn=9*P (17D ¢ . pour p,p'>0

avec Ze <Cllul}y et Zep, <Cllull?y; ceci permet d’estimer

la norme de 0,, (x,D)u dans L, H ,H>" H! pour ¢ et
t' entiers. Choisissant ¢t > s et ' >s' le lemme 2.3 achéve alors la
preuve du lemme 2.2.

La proposition 2.1 se généralise en
N '
_ " 5,8 +p
F(u,,...,uy) '21 H(auiF)(ul,...,uN)uieH
i=

si FECT(RY) est réelle, nulle en O, etles u; réelles appartiennent
’ 1
a H*" (R"), avec (1.2) et s+ 2s'> > Le méme résultat

est valable localement pour F(x ,u,,...,uy).

Enfin d’aprés les propositions 1.8 et 1.9 on peut remplacer
le paraproduit a deux indices II'" par le paraproduit a un seul indice
II ou le paraproduit tangentiel II'. Pour ce dernier on peut énoncer
une version dans R—:’L :

ProposITION 2.4. — Soit F€C”(R? x RY) une fonction
réelle a support compact en x et soient u,,...,uy des fonctions

— 1
réelles de H*® (R") avec (1.2)et s + 25" > > Alors

N
- ' s+
Fxr,up, .o uy) 21 H(auiF)(x,ul,...,uN)uieH” (R1).

i=
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3. Quelques compléments au calcul symbolique de Bony.

Pour m&€R et p >0 on note E;" (resp. f;") la classe
des fonctions p(x,§) définies dans R™ x R" (resp. R" x R™),

de la forme p =

'd—l
i<e

classe C°~/ en x au sens de (1.3) et homogeéne en § de degré
m —j (resp. vérifie (1.10) avec m —j).

DPm_j OU p,_;(x,§) et C° en &, de

Si peZ] et p'EE;"'(resp.pGE:," et p'EE':'), on

1
note p #p' = by — 0y Py DS P -
jtk+lal<p O

Ce symbole est dans la classe E:,""L""(resp. g;"+m'). Le

symbole paradifférentiel associé¢ a prZ" par (1.11) est dans
la classe B:," ;A pEZ;" on associe alors g, avec ¢ €ECT(R")
nulle au voisinage de 0 et égale a 1 hors d’un compact. On

utilisera souvent I’inclusion B;" C Bl’,"++r’ pour r et p>0.

ProrosITION 3.1. — Si pEEZ’ et p’EE’;" ona
0,(x,D)o,(x,D)=0,4, (x,D)+r(x,D),

avec rGS;";”"'“” si péN, rES'l"1+"""°+B'€"+'"'_“HLG pour
tout € >0 si peN.

Preuve. — (Si p &N cette composition est traitée dans [9]).
D’apres [10],

ap(x , D) op,(x , D)
1
= > ——(a‘;a X 0

. o !’
j+k+lal<p O! Pm—j DX Pm'—

)(x,D)+r(x,D),
k

avec rES;";""’—" si p€N, re€ B'e"+'"'_”+€ + S’l":"'"’_" si
pEN, pour tout €>0. On conclut avec les deux lemmes
suivants dont la preuve est détaillée dans [9] :

LEMME 3.2. — Soit p(x, &) une fonction C* en &, de classe
C’ en x, qui vérifie (1.10). Alors pour tout a€N" on a

a _ m— |al—p
9, 0, aagpes,,l .
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LeMME 3.3. — Soient p et p' deux fonctions C” en &,
de classe C° en x, qui vérifient (1.10) avec m et m'. Alors
_ . . m+m'—p
0, 0, —0,, appartientd Sy, .

ProposITION 3.4. — Soit p(x, &) une fonction homogéne en &
de degré m, C” en £+ 0, dont les dérivées en § appartiennent

n
A HS Al eBm +—2_—s i <£ c m+e .
a . ors 04, 0 SESS T O B, si

m n
= 7 —_—
s Oyp € Bs si s> 5

n
2

L
2 b

Preuve. — Le cas s> 1 résulte de linclusion H* CCs 2,
Ecrivant (1.10) sous la forme 0,,(.,§) = G(.,§) « (¢p) (., %),

n
pour s < -2— on utilise que :

a —I(!!I—s+!2l
133 G(., )l _, <CU + £ ,
n
et pour § = 5—, que pour tout € > 0 ona:

(1 + 1m15) F@F G(., §) * 35 (9p) (., ) I,

S C(1 + gptTieTiore,

ProrosiTION 3.5. — Soit 0 €B] ,p>0 et soit u€H' i
u est microlocalement de classe H° dans un ouvert conique U alors
o(x , D)u est microlocalement de classe H™"(e™m:s=m+0) qans U.

Preuve. — Soient 2(x, §) et k(x,f) des fonctions C~ dans
R” x R" homogénes de degré O supportées dans U telles que
k = 1 sur un voisinage du supportde £. Ona

(69 (x,D)o(x,D)u—0,0(x,D)o(x,D)0y,(,_sy (x,D)u€H™™,
d’aprés Bony [2] et d’aprés Meyer [10] :

Opo(x,D)o(x,D) oy _y) (x,D) =

1 1
— 3B - 8
(|BI§N o! 9 (mfu;p a! a: Ty0 Dy 0) D, o¢(‘-k)) (x,D)+r(x,D)
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avec r € ST,ID , si on choisit N > p. Enfin

a+y (] —
aE Oy Dx Os(1-k) oa‘g‘+7¢2 Dg ¢(1-k)
appartient a S,_T par les lemmes 3.2 et 3.3. On en déduit la propo-
sition. b

ProrosITION 3.6. — Soit p(x,§) une fonction homogéne en
£ de degré m, de classe C” en £+ 0, de classe C° en x,p>0,
a support compact en x et nulle dansun ouvert conique w xT' de
R" x R"; si u€H*, 04,(x,D)u est microlocalement de classe
H* """ dans wxT.

Preuve. —(Si p &N cest le corollaire 3.5 de Bony [2]).
Un changement d’opérateur paradifférentiel associé a p étant
p — m  régularisant il suffit d’étudier Ogp (x, D)u pour

o, (x,6)= Y S _ypx,E)VQ ¥ e(k), N pouvant étre

k>N
choisi arbitrairement grand. Soit p(x, §) = Zp,,(x )h,(¢) la décom-
v

position de p en harmoniques sphériques avec p,€C’ 4 support
compact et lp,ll., <1, h, homogéne de degré m, C”en £§#0 et
telle que la suite IIh,,IICm (sn-1 est a décroissance rapide quel que soit
m. Soit b €Cy ; d’aprés Bony ([2] théoréme 2.3)on a :

b Y Se_np,Aoh,)D)u= 2 S, y(bp,) A (dh,) D)u + v},

k>N k>N

avec
Nopll—m+po < C BN, DI, 1(0R,) Dull,_, -

Soit x(¥)€CT(R") supportée dans un ouvert conique 7,
vérifiant x(AE) = x(¢) pour |[E|=r et A =1. Si le support de
bx est contenu dans w x I', en choisissant N assez grand et
Oy ECT(R") vérifiant O (NE) = 0y (§) pour |, =7 et A=21,
supportée dans I' et égale & 1 sur le cone dispersé de vy de
2~N*2 5n obtient :

2 x(D,) X S,_nbp,) A (0h,) (D)u
v k>N

= x(D,) 05,50, (x,D,)u =0.
D’ou la proposition.
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ProrosiTiON 3.7. — Soit o(t,x,%) une fonction bornée dans
t€[0,T] a valeurs dans Bg telle que tN o(t,x,%) soit bornée

1
dans t€[0,T] a valeurs dans Bo‘N pour un N>E. Alors

l'opérateur  o(t,x,D,)  applique continuiment H°  dans
L*(0, T;H 2.

Preuve. — On  note 0,(t,x,8)=y@2 *E)a(t,x,8) et
o_,(t,x,8)=9(E)o(t,x,§). Les opérateurs o,(¢,x,D,) sont
bornés dans L? uniformément en tE€[0,T] et k= — 1 et de plus
leur norme est majorée par C ¢ N 2% gaprés (1.10). Pour
ueg ! (C:), o,(t,x,D, )u est & spectre dans une couronne de
taille 2% et

fTuok(z,x,Dx)uug dt < /Z“kC4‘ ks €2 dt
0 ‘0

1
—k(:+—2 ) )
k>

T —_— — —
+f2 Cr= N 4=*N-k 241 < C4

-k

avec T €2 < Cllull? . On en déduit la proposition.

ProrosiTioN 3.8. — Soit o(r,t,x,§) une fonction bornée en
v, t dans 0<7<t<T da valeurs dans By telle que (t—1)0N
o(r,t,x,§) soit bornée dans O0<7<t<T a valeurs dans B'(;N

pour un N > 1. Alors l'opérateur u — f’a(r s, x,D )u(r)dr
(1]
est borné de L2 (0, T ;H®) dans L*(0, T ;H**').
Preuve. — On note encore 0,(T,t,x,§) =y~ §a(r,t,x,§)
et o_,(r,t,x,8) =)o@, t,x,£). Lesopérateurs o, (,¢,x,D )
sont bornés dans L? uniformément en k et dans 0 <7 <t < T,

et leur norme dans L? est majorée par C(t—r)N 27 *N d’aprés
(1.10). Pour u€Es; 1(Co (10, T x R:' ) la  fonction

t
f 0,(,t,x,D ) u(r)dr est a spectre dans une couronne de taille
0

2% etona:
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t-2-k

. T
[T fro@tx,Du@drl,, dr<C X 4"fo |[ €, (r)dr

k=21

[ — 7y 2N e (r) dri?
t

—2—k

avec 2||ek('r)l|iz(o’T)<Cllul|iz(o,T;m). La proposition s’en
k

déduit en utilisant I’inégalité de Young.

4. Probléme d’évolution elliptique pour
des opérateurs paradifférentiels.

Dans R"™!x[0,T] on considére I'opérateur d’évolution

3, + OZ»A(x,,) (x',D,), ou G;A(xn) (x',D,/) est un opérateur

paradifférentiel associé a un symbole matriciel A(x,) continu
en x,€[0,T] a valeurs dans 2:,, p >0, dont la partie principale
A, (x, §') adesvaleurs propres \;(x, §') qui vérifient :

3C, >0 Re )\j(x,‘é')g—co 1€l “4.1)
pour tous x, €[0, T],x'€R""! ¢e€R"" !,
ProPOSITION 4.1. — Si UEL*(0, T;H®), s=0, vérifie
@, ~O%a, (e s DNUEL* (O, T;H 7Y, 20,

alors UEL%*(e, T;H*") pour tout €,0<e<T,; si de plus
U)EH* "~ Y2 glors UEL?(0, T ;H**Y).

Preuve. —Pour 0<y, <T,x'€R"™' ¢ €R""', la solution
P(x,y,,%) duprobléme de Cauchy :

By, — A (x,ENP(x,y,,E)=0 dans [0, T]
P(x', 5, 7, §)=1d,,

vérifie : pour tout o’ EN""! il existe C et § > 0 tels que pour
tous x, ,y,,0<y,<x, <T,t'€R""!

’ it _a(x — )lf'l
"a‘:’ P(~,xn ’y"’e')"CP(Rn—l)<CIE’I |a|e n—Yn

Alors pour tout N =0 le symbole matriciel
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(x, =y, » O;P(xn'."n) (x',¢) est borné dans 0<y <x <T

n n

3 valeurs dans B; N L’intégration par parties de

<fo"" Oy pixy, yy (2 D) B, U(y,) dy, @)
pour p € C (R"~ 1. C™) donne la formule de représentation :
U(x,) = Opp(x, 0 (x'» D) UO) =R, Ulx,)

+ f"n R(x,,»,)U(y,)dy,
*’0

+f0"" Oopey, vy (X' D) @, —0ha oy &', DN U(y,) dy,
ot R(x,,7,) =045 px,,yn &5 Dyr)

+ o;,,(xn,y”) (x',D,) O'IPAl(yn) (x',D,)

R, = 0j; (x', D) — 1.

I est clair que Ogp, o (x',D,)UO)EL?(e ,T;H") pour
tous € >0 et s . De plus si UO)EH**"" "2 1la proposition
3.7 montre que Oy, o (X', D) U EL* (0, T; H”‘) le
terme R, U(x,) appartlent a L? (0 T; H") pour tous s’; on a :

!
¢aYn

R(x,, ,y,,) = 0¢P("n’J’n) (x ’ Dx')o(bAl(y ) (x ,D ')

0¢P(xn.yn)A1(yn)(x D D,

et la proposition 3.1 montre que (x, —y,)N R(x, ,»,) est asymbole

borné dans 0<y,<x, <T a valeurs dans S ) *'-min(le)te

pour tout € > 0. Faisant N <1 on en déduit que pour tout
€e>0, fx"R(x,, ,¥.)U(y,)dy, appartienta
V]

L2(0 , T ;Hs— e+min(l,p)).

Enfin le dernier terme est dan§ L0, T;H**") par la proposition
3.8. Alors UEL?*(0, T;Hs*™rU-€r—€.Dy ce qui réinjecte dans

fo *1R(x, ,y,) U(»,)dy, etonobtient finalement UEL?(0,T;H"*").

COROLLAIRE 4.2. — On suppose (4.1) vérifiée seulement pour tout
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x,E€[0,T] et en un point (x,,ty) de R"™'xR""'  Soit Q'
un ouvert de R"~ ! contenant x, etsoit UEL*(0,T;H®),s>0
vérifiant (3, - Opacx,) X' DeNU=G dans Q'x[0,T] avec
GEL*(0,T;H*),s'€R. S’il existe un opérateur pseudo-
différentiel B d'ordre 0 dans R"™' elliptique en (x| , %) tel que
BGEL*(0, T;H*"""1),+ >0, alors il existe un opérateur pseudo-
différentiel B' d'ordre 0 dans R"™' elliptique en (x| ,%t,) tel
que BUEL (e, T ;H ™ Py pour tout €,0<e<T. Si de
plus U(0) est microlocalement de classe H*''~'* en (x},§,)
alors B'UEL*(0, T ;H*min(:0))

Cette version microlocale de la proposition 4.1 s’obtient a ’aide
du calcul symbolique décrit en 3.

5. Régularité microlocale pour des
problémes aux limites non linéaires.

Soit F(x,yy,---:Yqs---),@EN" Ja|<m, une fonction
réelle de classe C~ de ses arguments ; x parcourt un ouvert 2
de R",n=>2, séparé en deux ouverts de R" ,Q‘i et Q° par
une hypersurface C~ F,Qg restant d’un seul coté de I', et les
v, parcourent R. -

Soit u€H!, (,), s>%+ m, o £, =QUT, une
fonction réelle solution de I’équation :
Flu]l] = F(x,u(x),...,0%u(x),..) =0 dans £,
ou 0% = a:ll sre iy a;‘: . On fait les hypothéses :
H,) En un point x,EI', ' est non caractéristique pour I’opérateur
différentiel linéarisé de F(x ,0%u) :

F(x,D)ov(x)= X O, F)(x,ux),...,8%u(x),..)3%v(x)

lal<m

H,) Pour un covecteur §,€ T;“o I', les p =0 racines réelles ?\l.
du polynome en A :

Fy(x,, £, +Mg)

=" X @, F)xg,ulxy),...,0%ulxy)...) (5, + g,

lal=m
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ou 7, €N¥ , ['» sont simples.

Si p=0 ll\ypothése H,) signifie que (x, ,,) est un point
elliptique pour F au sens de Melrose [7]. Si p > 0, on suppose

n
que p=§5—m— 5> 2 et on note v les bicaractéristiques de

~

F, issues des points (x,, %, + )xl. no); I’hypothése H,) signifie
que les projections de ces courbes dans §2, sont transverses a I'.
On note 1; ='yjﬁT* Qg et on suppose que u est microlo-
calement de classe H*'° , 0<p—1, sur Yoo ’";'po avec
po, = 0. Soient alors
m—p
2

fl.(x,zl,...,za,...),aGN",lal<m—1,(p—p0)+

fonctions réelles de classe C* dans £ x RN pour lesquelles on a :

f]-[u]lr Efl.(x,u(x),...,B“u(x),...)lr =0.

Sous certaines hypothéses sur ces conditions aux limites qui
seront discutées en 5.4, on va démontrer le :

THEOREME 5.1. — Au  point  (x,,&,) la fonction u est

~ n
microlocalement de classe H*'° si p =0, avec p=s—m—5,
et de classe H"° si p=>1, cest a dire que dans toute carte
locale U assez petite basée en x,, de coordonnées y,,...,y,

dans lesquelles x, = (y,,0) et Q, s'identifiea U, ={y€U,y, =0},
ona:si p=0 u€H; /" "(U,) et AucH (U,),

loc

si p=1 UEH>""(U,) et AucH:*° u,),

loc loc

pour tout opérateur pseudo-différentiel A€T°(R_:'L) proprement
supporté, a micro-support contenu dans un voisinage conique
assez petit de ((y,,0),ny), ou &, = (ny,0) dans les coordonnées
duales des y; .

5.1. Localisation et régularité locale.

Par carte locale on se raméne a ' CR"~ ! x {0} et Q, C R_'j_ ;
[ étant non caractéristique pour F en x,, le théoréme des
fonctions implicites montre que u est solution dans un ouvert SZ:L
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de R7 contenant x, d’une équation
3;"" u+Glx,ulx),...,0%u(x),...)=0
aEN", la|<m, o, #¥m,

avec GEC(R" x RY) a support compact. Tant que les dérivées

d’ordre maximal de u appartiennent & une algébre HIY (Q) clest a

1 n 1
dire tantque t>—,t+¢t'>— t+2t' >—,
ire tant qu 2 > 7

G(x,u(x),...,0%u(x),...)

appartient aussi a HE! (2},) d’aprés la proposition 2.4. Cette

loc
propriété montre que u a la régularité locale :

s+(s—-m)—%—e,— (s—m)+%+e

(£2,) pour tout €>0.

loc

5.2. Paralinéarisation tangentielle et réduction au bord.

On fixe désormais une fonction ¢ € Cy(2,) égale a 1 au

— n

voisinage de x, ;v = ypu estdans H*"» ~"?(R7) pour p=5—m -3

et vérifie am + G(.,0%v)=0 dans un ouvert w, =y x [0, T[ de

R" . Pour toute paralinéarisation tangentielle on a alors (proposition
2.4) :

G(.,0%v) — Z‘ 0’(63% G)(x,3Bv) (x', Dx') a;‘ vEHTTPTM (Ri)
lal<m
apFm
Pour les conditions aux limites, on peut aussi supposer que les
fonctions f; sont définies et C” dans R" xRV, a support
compact et d’aprés Bony [2] (ou la proposition 2.4), on a :

fi((x",0),9%v(x", 0)

—_ ’ ’ !
09,0, /) ((x', ), 2Bu(x", 0)) (X5 D)5 v(x7, 0)

lal<mi

2(— 1 n—1 N
cu’” mj—3 2 j=1,...,%, avec 2= (p— po) t 2P

Le probléme aux limites est ainsi paralinéarisé en
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m
D;nn v+ ,Z‘l 0;i(xn) (', Dx')D;”n-j v = g dans w,
l:
g (5.1)
' ' mi—k ’ _ .
kgo Oy (X', DD u(x', 0)=h; dans v, j=1,...,8,

J— -1
avec g €EH*?~ ™ (R") et h; € H2(s-mj- y2)—"5= (R"™ 1y,
Aj. désignant 'opérateur pseudo-différentiel de symbole
o) 1£'), on note
_ni-1 —
v, = Din Ap_jv, ;= q(x,Dyr)
= —g¢ )(x',Dx:)A_m+,.,j=l,...,m

am— j+1(xp

®Bji =@y (x", D) = A,

i=1,...,0k=1,... . m+1
V=(N,,..., V),

’ ’
—-mj-1 0”1.m,~—k+1 (x ’Dx')A—m tko

R L e
a =[ N NN ®=[
|' \\ \\\ 0 :
1 \ N '
0------ 0 A i
|

a; ————————— am @Q,l _____ emo+1 "7 0

Ona VEH'"?~"¥1"P(RM) et (5.1) équivaut
Dx"V—C‘ZV=G dans w,

5.2
@ V(x',0)=H dans v (5:2)

1
mj+p+—

N Q -
avec GEH™**~™(R") et HE 11 H 2(Rn- 1y,

i=1

On désigne par a} la partie homogéne en §' de degré j de

a; ; c’est une fonction réelle de classe C:_ en £ #0 et qui en x

appartient 4 lalggbre H*~"™"*7¥(R%) daprés 5.1, avec
1

M=s—m-— —2- —€ et €>0 assez petit. Daprées H,) pour

x € w, supposé petit et ¢ dans un voisinage conique I de
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m
£,, le “symbole principal” de (5.1) A" + al(x,g)ynn-1i
0 = J

ji=

se factorise en

T =N, ENE, (L NE_(x, B0,

i=1

ou les A;(x, £¢') sont réelles et distinctes, homogénes en &' de degré 1,
C” en § #0 et dans lalgtbre H{," " "#(w,) en x, et o
m —
E, sont des polynomesen A de degré q = —7£
q s
E,(x, 8, 0=N+ Y € (x, )N,
i=1

a coefficients €; homogénes en &' de degré j,C” en £ #0,
dans lalgébre Hj;""*7#(w,) en x, et & racines a partie
imaginaire positive pour E_ , négative pour E_ .

Le “symbole principal” de (5.1) est aussi le déterminant de

AI— A, (x, &) pour

0x --1€1c-==-0----0

Ax,E) = Qe BN NT?
—am(x,t) '
lEITm—l .......... ,"ai(x,E)

ou encore le déterminant du ‘‘symbole principal” de (5.2). Pour
chaque (x,E')Ew_,_ xT', C™ est somme directe des noyaux
ker(A, (x,§)— A, £) et kerE, (x ,¢,A (x,§)), et
chacun de ces noyaux est stable par A, (x, £'). Quitte 4 diminuer
w, xI", on peut alors construire dans w, x I une matrice
So(x,z') inversible, homogéne en &' de degré 0, de classe
C” en £ #0 et dans lalgébre HI;”"*#(w,) en x telle que
S, A, S; ' soit de la forme
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A (x L E)

A (x L E)
D, (x,¢)=
E . (x,§)

E_(x,¢§)

E,(x, ') étant des matrices carrées d’ordre
det(l — E, (x,£))=E,(x,¢,N).

La réduction du symbole principal A (x,§') dans w, x I’
permet en fait une réduction compleéte de la premiére équation

de (5.2) par “changement d’inconnue’. Formellement on cherche
W sous la forme W = 0:p§(x,,) (x',Dx:)V vérifiant une équation

D,, W= 045, (x', Do) W=G, dans w, (5.3)

qui vérifient

ou le symbole complet D est diagonal par blocs comme D, et G,
est de classe H”*"™*? en (x,,%) si p&N. Afin de controler

. " , n—1 , n—1 , n
la régularité en x,, pour mER,—T<t< ittt > 5

on introduit les classes 2’:;.(ﬁ) des symboles P(x, %) de la

forme P = > P,._; ou P,. . est homogéne en &' de

i< t+t’—%
degré m'—j, C” en £ #0 et dans l’algébre H'—""(ﬁ) en x.
Un symbole paradifférentiel tangentiel %P(x )(x £') associé a
Pe E'" (R+) est continu et borné en x, >0 a valeurs dans la
classe B"’ , de Meyer [10] ; de plus si PEE"’ (R ) et

n
t+t 2

Qe z't";: (R") la proposition 3.1 donne :
] ! ! !
O4p(xy) (X5 Dy) O40(x,y (X7 Dyr)
—-— ’
= O4p#Q)(x, (¥ D) +7(x,D,),
\ o 1 o o
ol P#Q-= > o Op Py Dy Qi
j+k+|a'|<'t+t'—-% ’

”n

appartient de plus a Z;’f}“" (R_";), r est borné en x, =0 a
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m'tm"—(t+t'=2) , n

valeurs dans S, , si (t +t —5>¢N etr=r,+r,
. . m'+m''—(t+¢'— %)

avec r, bomé en x, =0 a valeurs S, | et r,

m'tm''—(t+e'— 5 )+e

borné en x, = 0 a valeurs B,

n
si t+ t’_EEN'

Dans (5.2) & s’écrit ocle(x,,) (x',D,) avec AEE;J_m _e(R_i)’
. n—1 n—1 ) .
ou ol (s—m) -, c—m)+ 2 | L’équation en
gezg,s—m—e(ﬁ_’z) et Bez;,s—m—a(h—:-)

S#A-D#S+D, (§—5_,)=0 (5.4

au voisinage de (x,,£5) o p=1[p] si pEN et p=p—1
si pEN, peut se résoudre & l'aide de Sy(x,%) et D,(x,¢)
précédemment construites : pour £>1 on choisit S_;, et D,_,
de fagon que

1 ’ ’
S oA, —D, S, +( 2 -0y S_;DEA,_,

jtk+la'|=2 & -
j#L
al 1 al a'
- z‘, —r'as'Dn—li’ S——k+Dxn S—Q+l)=D1—QS0
jtk+la'|=2 @ -
JELE#R
soit diagonale par blocs, ce qui est possible dans w, x I' puisque

les valeurs propres de deux blocs différents de D, sont disjointes.
On obtient des matrices S_, (x,§') et D,_,(x,%) homogenes
en £ #0 dans I" et dans l'algtbre HZ%s—m—°¢ (w,) en x.

loc
On définit alors S et D par S(x, ) =x(x, ) X S_;(x,8),
j<e
D(x,)=x(x,¥) Z Dl_i(x ,€), x  étant une fonction
i<p
C” dans R%T x R"~', homogéne en § de degré 0, i valeurs
dans [0, 1], égale a 1 dans un voisinage conique de

(x9,0), Wi xT! =4 x [0, T'[xT!
et supportée dans w, x I''. La fonction
W = 0y (D) V EHOT- 1 RT)

vérifie ’équation (5.3) dans w, avec:
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sip@N, G, €H> " [RT)NH""** (w! x ') (5.5)
si pEN, G, =G| +r(x,D,)V ou

G, EH> "™ NH>*"™** (wl x I'")

et r(x,§') estboméen x, > 0 avaleurs dans B 1-pte
La régularit¢ H®*"™%° (w! xI'') résulte de la propo-
sition 3.6 et de (5.4). D’autre part G, contient le terme
a‘,i’(Dx,, §_ @y *'D)V dont la  régularité est donnée

3
par la proposition 3.4 i condition d’imposer 6 > [p] + 5 si pEN,
n—1
ce qui est compatible avec 0 < (s —m) + —2—— .

Pour transformer la condition aux limites dans (5.2) on
considére T = ), T_, défini dans vy x I par T, =S; l(0),T_I.
i<p
homogéne en §' de degré —j et:

1 ’ '
Y —~3%T_,D%S_,(0)=0 pour £<p.
jtr+ia=e !
On note T(x',§)= x(x',0,¢)T(x',¢); la proposition
3.1 montre alors que

0,5 (x', Dyr) 0:1:'3(0) (x',D,)V(0) — V(0) = X, avec

s—m +—; 1 . s—m +p+—;—
X€e€eH (R"™ ") microlocalement de classe H dans
' xT'' si p€N,

’ ' ' s""”’% n-1
X=X+ R(x',D,)V(0),X €H (R )

. 1
ﬁHs m+p+2 (—le]"l)

et REB;?"® si pEN. La condition aux limites dans (5.2) peut
ainsi s’exprimer par

045 (X', D )W(x',0)=H, dans v, (5.6)

s—m+p+

0 s—m+1 1 1
avec BEZ, et H €H 2 (R""YHNH 2(y' xI'Y) i
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p€N, H =H, + R, (x',D,) V(0) avec

m+p+

4l _ 1
HyeH " PR™HNH "7y kT

et R, EB_”"¢ si pEN.

5.3. Régularité microlocale.

On note W=(Wl,...,Wp,W+,W_) et

D

5.3.1. — D’aprés (5.3). W_€H> """ (R}) vérifie
Dxn W_ = 0;5._ (xp) (x, ’ Dx') W_ + GT dans Wy

avec G:EHO”""(ﬁf)ﬂﬁo"‘"‘”‘ (wl xT') et ou p*=p
si p€N, p*<p si p€N. Il résulte alors du corollaire 4.2 que
W_€eH" """ (x,, ).

532 —Pour p, =1, Thypothése de régularité microlocale
u EH”"('?].) pour j=1,...,p, se transporte sur W d’aprés
la proposition 1.13 en WEHO'”"""“(';,). De méme la
régularit¢ w €H*"(x,,(0,%1)) pour tout x, K €ER% assez
proche de x,, qui résulte de Bony [1] d’aprés H,) se transporte
en WEH""P~""!(x ,(0,£1)). Enfin W,EH"""I(R])
vérifie (D, —045,¢,) (x'. D)) W; =G| dans  w, avec
G/ eH%s—m (FTi)rw'ﬁov*—"'*_ﬂ‘(w‘+ xT') donc pour §#N(x,, £,),
avec (x,,§)€(wiNRY)xT! ona W,EH ™ 1" (x (£ ,0) :
En effet soit » € Cy (R}) valant 1 au voisinage de x, et x'€ C”(R")
supportée dans un ouvert conique ne contenant ni (0, * 1) ni
¢,.9

g s O

) )xl.(x1 , E'l)), vérifiant x(£) = 1 dans un voisinage de
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dans S"7!' et x(\f) =x(§) pour [§|=>r et N>1; puisque
£1#0 et (I—x(DIbxNW,EH*""TIR])NH" (x, , &) ,£)
la proposition 1.13 donne

045y (2 De) A —x(D,) b(x)W; € H**~ ™ (R])
NH="P(x,, &, 0).

D’autre part si ¢ €Cy (R") est égale a 1 dans un voisinage
de x, et ¥ eC”(R") vaut 1 sur un voisinage du support de
X, est nulle au voisinage de (0,% 1), vérifie WY(AE) = W(§)
pour |E|l=2r et A2=1, par décomposition en harmoniques
sphériques et d’apres les propositions 1.8 et 1.9 on a

()05, (x,y (x> D) X (D) B W, |
"~ 0w j(xp) (x, D) x(D,)b(x)W,;

appartient a H»*~™*?(R"),0 désignant un symbole paradiffé-
rentiel en toutes les variables (de Bony). Alors dans un petit
voisinage de x, la fonction w=x(D,)b(x)W,E€E H*~™*1(R")
vérifie

(D, — OpweBj(xp) (x,D,))w= g avec

gEH MR OHTTT (x, L (5], §)).

D’aprés Bony, on déduit de [lellipticité du symbole au point
(xy, 7,8 que x(D,)b(x) W, etainsi

WIEI_I.v—m+.o"+1(x1 ’(E’l ,f))

Ces trois résultats de régularit¢ microlocale entrainent que
pour j<p, (puisque o<p—1) W€ HOSTo-m* 1 (x, [ £)) si
(x,,¢), Ay E’l))E")"i et (x,,§)) estassez prochede (x,,%,).
Il résulte alors d’Alabidi [1] que, (pour p > 2),

Wieﬁo,s+0‘—m+l (xo ,E:’) et Wi(o)eHs+a"—m+l (xo ,E;))

ot 0*=0¢ si 0<p—1 ou pé&N et 0¥*<p—1 si pEN et
o=p—1.
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5.3.3. — (5.6) peut encore s’exprimer par
Bo(W, 1 (0),..., W, (0),W,(0))
= 05p (', D)0, W, 0y

=H' =045 &', D) (W, ,..., W, ,0,0,W_)(0)=H

LW, WL, 0)(0)

5.3.1 et 5.3.2 donnent

s—m+p*+

s—m+1 L
W_(0)eH 2 R""YH)NH 7 (xg,8p)

Y )
ot W](O)GHS m+o (Rn-l)nHS+0 —-m+1 (xo ,E:)) dvou l’On

1
—m+= .
déduit que HPEH 2 (RTHNETMTUFl( gl) s
1

1
pe>1 et HeH " T@-HAE " T 8y s
P, =0.
On fait Phypothése que @3, est elliptique en (xo,Eg);
on déduit alors de Bony [2] que (wpo“ 0),...,W,(0), W, (0))

H.\'—m+a‘+l

est microlocalement de classe au point (x,,£,)

s—m+p'+—1

si po 2 1 etdeclasse H 2 osi p, = 0.
5.34—-Sip=1, pour j=2p, + l,W]: vérifie

(D

. ' ’ — j
xn — 90Dj(xp) (", D)W, =G| dans w,

1
—m+=
WI(O)GHS mT3 (Rn—l)an—m+0+l (xo’gg)

avec G/, € H™~™ (R7) N Hs-m*e? (wi xTY). 11 résulte encore
d’Alabidi [1] que W,€H»*~ ¥ 71 (x £0).

D’autre part W, vérifiant

1

W, (0)EH T (xo,kp) si po =0 et
W+(O)€Hs—m+o"+l (xo ,Es) Si po > l

S(Dxn - 0<’1’l~)+(xn) (', D)W, =G] dans w,

m+p*+

avec G} €H%*~" (RT)NH®*""**" (w! xT'), le corollaire 4.2
donneNo enco+re.+3\:’+€ Ho’r’””‘f"’ Uy k) si pe=0 et
W, EH®S—mTo" 432 (x  £0)sip, > 1.
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5.3.5. — On a ainsi obtenu que
We HOs-mtet 1 (xy ,£p) si p=0, avec p >0

WeHOs-mtott1 (xp,8p) sip=1,avec p>2eta<p—1.

On a alors la méme régularité pour V; si p est entier cette
régularité se réinjecte dans G, et H, par la proposition 3.3 et on
obtient fmalement qu’au pomt (x, ,E ) v est microlocalement de
classe H7™~1L5=m+etl g p=0 et HM-LSmPorl p=1.
L’équation (5.1), avec la proposition 1.15 permet enfin c}jobtenir
qu’au pomt (xo ,E ) u est microlocalement de classe H*'? si
p=0 et Hete sip=1.

5.4. Exemples de conditions aux limites admissibles.

Ce sont les conditions pour lesquelles 'opérateur @3, défini
en (5.7) est elliptique en (x,,£,). Elles ne font intervenir que le
symbole principal de @ et S, au point (x, ,E:)). Dans le cas
“elliptique” p =0, est admissible la condition de Shapiro-
Lopatinski, ou de recouvrement, usuelle : les polyndmes en A :

~

fio (o s Eo + Ang)

=Y @y, f) (g uley),. .., 3% uleg). ) (Eg + Ang),

lal=m;j

sont indépendants modulo le facteur I?o+ (xg &y T Any) de
Fo(x, .8, + Any) aracines dans Im\ > 0.

Dans le cas général les conditions de Dirichlet » u|. =0,

2
transverse & I', conviennent.

m
i=0,..., +(p—py) ol v est un champ de vecteurs

Enfin si on remplace §2 par §2 x I décrit par (x,¢), 1 étant
un intervalle de R, 'avec ’hypothése supplémentaire :

H,) 7, est racine simple des polyndomes en 7,
FolxgstgsEg N 15 +780),

ou §0€N2"x0,,0) @ x {t=1,}) et les 7\;’ sont les racines réelles
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(simples) de ifo(x0 sty €9 T ANy +7,§,), une version microlocale
de la condition de Lopatinski uniforme équivaut a Pellipticité de
@ au point (xq,#,,&, +748) si A},..., N} correspondent
aux Dbicaractéristiques qui “arrivent” en (x,,%,,§, + 758,)
c’est-a-dire dont le point courant se rapproche de I' quand ¢ croit.
Cette condition est que les polyndmes en A,E& (x,t,8+ M, +78,)
soient indépendants modulo le facteur de F (x,¢,& + An, +7§,)
dont les racines en N\ sont dans ImA >0 ou égalesa A, ,,,...,},
au point (x4 ,%y,& +748,), pour (x,¢,§) voisinde (x,,¢,,&,)
et 7 voisinde 7, dans Im7 < 0.

Remarque 5.2 — 11 est clair qu’on peut travailler avec un opérateur
@3, sous-elliptique. En particulier pour p = 0, on améliore le résultat
de Godin [5].

5.5 Front donde -H' au bord : invariance par changement de
coordonnées.

La preuve du théoréme 5.1 est effectuée dans une carte de bord
quelconque. On va démontrer qu’en fait la notion microlocale
“tangentielle” u€H**° en unpoint (x,,§,)E T* T est bien définie
%+ m,a<p=s—m—%,
solution de I’équation F[u]=0 sous la seule hypothése H,),
c’est-a-dire qu’elle est invariante par changement de carte de bord :

pour une fonction u €Hj  (82,),s>

On considére deux cartes de bord basées en x,, de coordonnées
Yis---»Y, € z,,...,z, etonnote nn,,...,n, et & ,...,§,
les coordonnées duales. Pour ¢ € Cj(R") a support assez petit et
égale a 1 au voisinage de x, on note v, et w, limage de ¢u
dans ces deux cartes. D’aprés 5.1, v, et w,_ appartiennent 4
H”“""(ﬁf) avec M= (s—m) 5 € et € >0 quelconque.
En particulier les traces B’}',” v,(0) et a';n w,(0) sont définies
pour j entier, j < 2s—m — 1 et appartiennent 4 H*~/~ V2(R"~1).
On suppose qu’au point (y,, ) ERY x R"™'  image de
(xo,%0) v, est de classe H°'°. Alors pour j<2s—m+1
les traces 9}, v,(0) et donc aussi 37 w,(0) sont microlocalement
de classe H**to-i-12
de (x4,&,).

aux points (y,,n,) et (z,,%,) images
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Soit w_€H**®~# (R”) le relévement habituel dans R” des
tracesdew, en z, = 0:

w_= 2 k(z,D)d w,(0)

j<2s—-m-1

j
avec k;(z ) =¥(,(0+ |§"|2)‘/2);—:' et WEC, (R) égale 4 1 au

voisinage de 0. L’image v_ de w_ dans l'autre carte appartient
aussi a H°*® " (R"), (en fait v_ et w_ appartiennent a
He Tk -k (R—'l) pour tout k) et la régularité microlocale de leurs
traces entraine que v_ et w_ sont microlocalement de classe
H**° aux points (y,,np) et (zo,¢h). Les fonctions v et w
égales a v, et w, pour y, >0 et z, >0, etda v_ et w_ pour
y, <0 et z, <O appartiennent & H***~* (R"). De plus v est
microlocalement de classe H*'° au point (y, ,173) ce qui
entraine que v est microlocalement de classe H*®'? aux points
(¥ ,('f?:),ﬂ,.)) pour tout 7n, ER. Cette derniére notion étant
invariante par changement de coordonnées, on en déduit que w est
microlocalement de classe H*"° aux points (z,, ({4 ,$,)) pour
tout §{, ER.

Soit wE€H***~¥ (R") un prolongement quelconque de w,
(qui pourrait étre w). Une paralinéarisation tangentielle comme en
5.3 donne

A'W = am w + o_l x, ’ D ) aa w _
' *n Y |a|§m (3503 G) (x,38%) ( )0 W, =gy
en (5.8)

au voisinage de z, dans R", avec g, EHS~m*H-H*TP (RT)
D’autre part la proposition 1.15 donne
A' w_ = Hs—m+u,—'u (Rf_) N Hs+a—m (Zo , ;:))
Alors A'w qui prolonge A'w, et A'w_ dans H'™ ™%~ (R")
est microlocalement de classe H**°~™ au point (zg , $0)-

Remplacant la paralinéarisation tangentielle dans A'w par une
paralinéarisation (de Bony) en toutes variables on obtient

Aw=3d"w+ Y o x,D.) 8% w.
*n lal<m (aaawG)(x,aBW)( x) O
anaﬁm
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Les propositions 1.8 et 1.9 montrent que
(A—AYweHS " m*h-k*e (R™),
alors on a Aw=g au voisinage de 2z, dans R" avec
g EHS—mtH— (Rn)nﬁ.ﬁ-a—m (z, ,E;)-

D’aprés Meyer [10] il existe b€ C, (R") égale a 1 prés de
2,,XEC™(R") égale a 1 prés de (0,...,0,%X,),\, >0,
vérifiant x(A§) = x(¢) pour |[(|=r et A=1 et un symbole
TEB, tels que

7(x, D)Aw=>b(x)x(D)A— A)7 w—r, (x,D)d —A)7 w
—r,(x,D)Aw
avec r; et r,€S/ . Alorsona
w=(I—24)2 0I—b&)x(D)A—A)2 w+A—A4) 2 r(x, D)Aw
+a—a)? rx,D)A—A)? w+(I—A) 2 r,(x,D)Aw.

Le premier terme est de classe H*"? en (zg, 5 > $,)) pour
tout §, €R et de classe H' pour tout ¢ en (z,,(0,*1). Ceci

entraine qu’il est microlocalement de classe H**° au point

(2o, $h). Le second terme est microlocalement de classe H®™"™*°
en (zy,8,) si 0<p et HS-™*P~¢¢ pour tout € >0 petit
si 0 = p d’aprés la proposition 1.16. Enfin les troisiéme et quatriéme
termes sont dans H*'”. On a donc w,EH*"™%(z,,¢)) si
o<p. Pour o =p on peut réinjecter la régularité microlocale
erEEﬁ“’"J”"_E’6 (zy,§,) dans Péquation (5.8) a laide de la
proposition 1.15 et on obtient aussi w,_ € He—m+e (z, %).

Appendice

Probléme d’évolution hyperbolique pour
des opérateurs paradifférentiels.

On résume ici les résultats d’Alabidi annoncés dans [1] et
utilisés en 5.3.2 et 5.3.4. IlIs sont l’adaptation du théoréme de
propagation de Bony [2] aux fronts d’ondes “tangentiels” pour
des fonctions continues en x, a valeurs dans des espaces de
Sobolev en x'.
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Dans R""'x[0,T] on considére l'opérateur d’évolution

— —_ \ — ’ ’
L()’c ,D,)= Dx,,' ,A(xf,) ou ”A\(xn) = Opa(x,) &> Dy) e§t un
opérateur paradifférentiel associé a un symbole a(x,) continu en

x,€[0, T} a valeurs dans E; ,p>2, et a symbole principal
a,(x,¢') réeletdeclasse C*.

Un point (x,,f,) étant fixé dans R"!x {0} x R"™!
on note ¥ la projection sur &, =0 de la bicaractéristique de
x,8)=§, —a,(x,&) issue de (x,,&,,a,(x,,8,)). On
suppose T assez petit pour que 7y, paramétrée par x, , soit
définie pour x, € [0, T].

PROPOSITION A.l. — Soient s et o deux vréels tels que
s>p—2 et 0<o<p—1 et soit u€H"* (R}). On suppose
que Lu est microlocalement de classe H***°*' sur 5 et que u
est microlocalement de classe H“**° en un point Y(x!) tel

que 0<x! <T. Alors u est microlocalement de classe H"**°
sur ¥ et pour tout x, € (0, T] la trace u(.,x,) est microlocalement
de classe H**°*' au point (x',¢') tel que (x',x, ,t)EY.

Preuve. — On démontre d’abord des inégalités d’énergie L2
et H" dans R”~ ! pour un opérateur pseudo-différentiel tangentiel
adapté a la géométrie du probléme. Ensuite on les appliquera a des
régularisées tangentielles de la fonction .

LEMME A.2. — Il existe T,€]0,T[ tel que pour tout
x; €10, T,[, pour tout ouvert conique V de R""! x 10, T[ x R®-!
voisinage de y(x1) pour tout ouvert conique W de
R"~1x [0, T[x R"~ ! voisinage de ¥([0, x11]) il existe une fonction
c(x,E)EC(R" x R"~ 1), positive, homogéne en ' de degré
0, a support dans W, telle que l'on ait c(x ,£)>0 sur ¥([0,x}])
et {%,c} =ax” c—{a,,c} =0 dans W\V .

Preuve. —Pour T, assez petit on peut supposer que ¥({0,T,D
et V sont contenus dans £, _, >0. Soit W un ouvert conique de
R” x R"~! de trace W dans x, >0 et contenu dans §,_, >0.
Les images Wet V de W et V par l'application

x:(x,§)€ER" xR, — <x, £, ,---»2”“2>=(x,a)
n—1 n—1

sont des ouverts de R?"~? voisinages de ¥=x([0,x}]) et de
2o = x(¥(x})) respectivement. La courbe ¥ est courbe intégrale
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du champ de vecteurs de classe C' dans W :

n—-1
Hix,0)=3, — X (@ a)x,a, 1),
j=1

n§\2
+ = (8xl.a1(x o, )= 0, a,(x,a,1)) aa],.
D’aprés la preuve du lemme 6.4 de Bony [2] il existe une fonction
¢(x,a), C° a support compact dans ‘VAV, positive, strictement
positive sur ¥ et telle que Hp=0 sur W\V. Alors la restriction
c(x,t) de (A (x, &) & x,, >0 ales propriétés voulues.

LEMME A3. -1l existe K >0 telle que pour tout
vEC;(R"'x[0,T[) on ait pour tout x,€[0,T],(,)
désignant le produit scalaire dans L* (R"~ ') :

Xn

lo(x,)I2<2Im [ (Lo(t), v dt+ K [T oI dr.
*n

Preuve. — On intégre entre x, et T I’égalité
3, lv(x Iy =—2Im(Lv(x,), v(x,))
= ((A(x,) —A(x,) M) v(x,),v(x,),

et on utilise la continuité de A(x,) —A(x,)* dans L*(R"™'),
le symbole principal a,(x, £') de A(x,) étant réel (théoréme 3.3
de [2]).

Soient V et W deux ouverts comme au lemme A.2, bornés en
x, et C=C(x,D,) lopérateur pseudo-différentiel tangentiel de
symbole ¢(¢') c(x,£"), lafonction ¢ étant donnée par le lemme A.2.
L’application du lemme A3 a4 Cv pour v€CZ(R"™ ' x [0, T[)
conduit au :

LEMME A.4. — Soit V, un ouvert conique de R"7'x10,T[
x R"™! borné en x et contenant V. Il existe €e€]0,1[,K>0
et un symbole ¥(x,§)€ES] (R" xR"™') supporté dans V,
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tels que pour tout vE€ Cy (R" ' x [0, T[) onait :

ICuCe, I <K [ (ICLo (I3 + w12,

Xn

+ W (x, D) v()3) dr.

Preuve. — Le terme fT IICv(t)Ilf, dt sera absorbé par le

*n
lemme de Gronwall. Pour lautre terme on décompose LC en
CL+'[L,C]; on majore |Im{CLv(z),Cuv(t))| puis, utilisant
le calcul de [2] on écrit Im([L,C]Juv(z),Cv(z)) sous la forme
—Re((B—R,)v(#),v(¢)) avec B borné en x,€([0,T] a

valeurs dans 22* -1 et R, p*—régularisant dans R"!
uniformément en x,, p*€]2,p] étant non entier. On
majore Re (R, v(#),v(¢)) et on introduit une fonction

r(x,£)EC(R" xR" '), homogéne en ¢ de degré O,
positive, supportée dans V, et telle que r+ c{Q,c} soit positive
sur V. L'opérateur B+R=B+ao,,, " D) est borné
en x,€[0,T] a valeurs dans 22,_1 et son symbole principal
est positif dans R”!'x[0,T]x R"~'; on peut donc appliquer
I'inégalit¢é de Garding (6.31) du théoréme 6.8 de Bony [2]
on obtient que pourun € € ]0, I[ ona:

>

—Re((B+R)v(1),v(#)) <Klv()I?,.

Enfin si W(x,§)E€S] , (R"xR"™') est supportée dans V,
et égale 1 sur un voisinage du support de ¢r, on conclut la
preuve du lemme avec :

Re (Ru(1), v()) KW (x, Do) w(OI2 + llu()I2,).

Utilisant le calcul de [2], [10] et du paragraphe 3, on déduit du
lemme A.4 les inégalités d’énergiec H". Dans leur énoncé on
désigne par ¥, = V¥, (x,D,) -divers opérateurs pseudo-différentiels
tangentiels de degré 0, 4 symbole ¥(x,¢)EC"(R" xR"™!)

supporté dans un ouvert conique U de R" x R"~'.

LEMME A.5. —Soit 7>p—1. Pour tout M=Zp—7—1 il

existe K>0 et des opérateurs ‘Il\,l et VY, tels que pour tout
vECE(R"~ ' x [0, T[) on ait
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NCo G2 < KWy vGe )2y + o0, 2y

T~-1

+ [T UCLo@IZ + 1y v @I, + Lo

Xn

+ Wy, o2 + 1Py LoIZ_, + llv@lZ_,,,)dt.
Il est clair que I'inégalité du lemme 6.5 est vérifiée aussi, pour
M=p— T, _par toute fonction vEH""™* (FF’;) microlocalement
de classe H"“™ dans W. On lapplique a la famille de fonctions
ua=(I—o<Ax:)"lu, ol a€]0, 1], avec T=s+t+o+1,
puisqu’on peut supposer que x, < T,, (cas auquel on se rameéne
en coupant 7 en un nombre fini de morceaux), et aussi que u est
microlocalement de classe H“**°~¢ dans W avec e€]0, 1/2].
Par calcul symbolique on obtient que la famille (Cuy(x,)), est
bornée dans H®'°*! (R"~!) uniformément en x, €[0,T] et

la proposition s’en déduit.

Suivant une démarche analogue, on obtient pour le probléme
de Cauchy la :

PROPOSITION A.6. — Soient s et o deux réels tels que
s>p—2 et 0<o0<p—1 et soit u€H"® (ﬁ?). On suppose
que Lu est microlocalement de classe H®*T°*' sur 5 et que
u(.,0) est microlocalement de classe PSJ”’“ au point (xy , £p).
Alors u est microlocalement de classe H**° sur ¥ et pour tout
x, €[0,T] la trace u(.,x,) est microlocalement de classe
H*"°*Y aypoint (x',t') tel que (x',x, ,£)E7.

BIBLIOGRAPHIE

[1] A. ALaBIDI, Réflexion transverse des singularités pour un
probléme aux limites non linéaire d’ordre 2, Thése de 3° Cycle,
Rennes 1984, A paraitre aux CR.A.S.

[2] J.M. Bony, Calcul symbolique et propagation des singularités
pour les équations aux dérivées partielles non linéaires, Ann. Sc.
Ec. Norm. Sup., 4° série, t. 14 (1981), 209-246.



82 M. SABLE-TOUGERON

[3] J. CHAzARAIN, Reflection of C” singularities for a class of
operators with multiple characteristics, Publ Rims Kyoto Univ.,
12, supp. (1977), 39-52.

[4] R. CoiFMAN, Y. MEYER, Au deld des opérateurs pseudo-diffé-
rentiels, Astérisque, 5 (1978).

[5] P. GopIN, Subelliptic non linear oblique derivative problems,
Amer. Journal of Math., A paraitre.

[6] L. HORMANDER, Linear partial differential operators, Springer
Verlag, 1969.

[7] R. MELROSE, Microlocal parametrices for diffractive boundary
value problems, Duke Math. J., 42, 4 (1975), 605-635.

[8] R. MELROSE, J. SJOSTRAND, Singularities of boundary value
problems I, Comm. on pure and applied mathematics, Vol. XXXI
(1978), 593-617.

[9] G. METIVIER, Intégrales singuliéres, Cours Univ. Rennes, (1982).

[10] Y. MEYER, Remarques sur un théoréme de J.M. Bony, Supple-
mento al rendiconti del circolo matematico di palermo atti del
seminario di analisi armonica, Pisa,April, (1980), série II, n° 1
(1981).

[11] Y. MEYER, Nouvelles estimations pour les solutions d’équations
aux dérivées partielles non linéaires, Séminaire Goulaouic-
Schwartz (1981-82), Ecole Polytechnique n® VI.

[12] L. NIRENBERG, Lectures on linear partial differential equations,
Regional conf series in Math., N° 17, AMS (1973).

[13] J. S;iosTRAND, Operators of principal type with interior boundary
conditions, Acta Mathematica, 130, 1-2 (1973).

Manuscrit recu le 30 octobre 1984
révisé le 19 décembre 1984.

Monique SABLE-TOUGERON,
Université de Rennes I
UER de Mathématiques-Informatique
Campus de Beaulieu
35042 Rennes Cedex.



